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PROVINCIA DIRECCION PROVINCIAL DE VIALIDAD

Licitacion Publica n? 23/2024 - Obra: "Pavimentacion del tercer carril AP0O1, tramo: km.
0+000(Circunvalacién Rosario) —km. 16+200(Acceso San Lorenzo Centro) - Expediente:

16108-0004959-3

CIRCULAR ACLARATORIA N°2

1. Lo expuesto de FOLIO 160 a 165 “ESPECIFICACIONES TECNICAS PARA

EQUIPOS PESAJE EN MOVIMIENTO (WIM) — PUESTO FIJO" del TOMO | del
LEGAJO DE OBRA ESPECIFICACIONES TECNICAS Y TECNICAS-LEGALES
se reemplaza por lo expuesto a continuacion:

ESPECIFICACIONES TECNICAS PARA EQUIPOS
PESAJE EN MOVIMIENTO (WIM) - PUESTO FIJO

DESCRIPCION GENERAL
Las siguientes especificaciones estan vinculadas a la descripciéon de los

materiales, accesorios, trabajos y antecedentes de los equipos Y tecnologia
necesarios para la construcciéon de 2 (dos) Puestos de Balanza de Pesaje
Dinamico WIM Estadistico + Preselectivo, uno en la mano ascendente y otro
en la mano descendente, segun las caracteristicas detalladas seguidamente.

La ubicacion especifica de los puestos, en cada unade las manos mencionadas,
se analizara a través de la Seccion Control de Cargas de la Direccion General de
Conservacion quien por otra parte, sera la responsable de aprobar |a tecnologia

propuesta por el oferente.

Las vias de comunicacion son:
Correo electrénico a: controldecargasfotos2023@gmail.com

Teléfono: 0342-4571919/2371/4801

Las tareas a realizar comprenden: provision del equipamiento necesario para la
instalacion de 2 puesto de 2 carriles cada uno, para realizar el pesaje dinamico;
calibracion del puesto; dotar de alimentacion y comunicacion;

Los puestos de balanza dinamica WIM, deberan estar instalados como
maximo a los 120 dias contados a partir de la firma de acta de inicio de la

obra.

PROVISION
El equipamiento a proveer debera cumplir con la precision de la clase 10 F de la

OIML 134.

CARACTERISTICAS TECNICAS
En cada puesto de 2 carriles §_g_g_¢_e_b.eré,§uministrar los siguientes elementos:

Sensores de Pesaje ——— im0 —
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Los sensores de pesaje deberan ser de tipo array de celdas de carga de
tecnologia straingauge (Strip Sensors) de medio carril (1 por rueda), con
compensacion interna de temperatura. Deberan proveerse con la resina especial
suficiente para instalacion sobre la calzada para |a totalidad de los sensores del
puesto

El oferente debera presentar en la propuesta la oferta certificado OIML CS R134
para los sensores.

Sensores de peso a proveer por puesto: 4 (cuatro) por carril — Total por
puesto: 8 — Ocho -

CPU WIM

Disefio compacto, para uso industrial, sin partes moéviles, para minimizar el
consumo de energia y el mantenimiento.

La CPU debera contar con entrada de hasta 8 Strip Sensores anteriormente
mencionados y ademas de la entrada de espira para disparo de captura de
camaras de entorno.

También debera contar con la entrada de la imagen de las camaras LPR -
reconocimiento de patentes -

Cantidad de CPUs a proveer por puesto: 2 — dos —

Camaras de Entorno

Debera proveer 1 camara de entornocolor por carril con unaresolucion deimagen
de al menos 800 x 600; resolucién de video de 12 fps (720x576); puerto de salida
Ethernet 100 Mbps:;

Cantidad total de Camaras a proveer por puesto: 2 — dos —

Camaras LPR

Debera proveer 1 camaras LPR — reconocimiento de patente -por carril. Estos
equipos de lectura de matriculas deberan estar disenados para poder realizar el
control de trafico en autopistas y rutas con velocidades de circulacion hasta 150
km/h y ancho de deteccidon minima de 3,5m.

Debera reconocer placas patentes a 5 a 20 metros de Argentina y paises
limitrofes; licencia perpetua de OCR/LPR; Sensortecnologia CCD, color o blanco
y negro de 1/3"; Shutter Minimo 1/29.078.

Cantidad total de Camaras a proveer por puesto: 2 — dos -

Modem 4G / Comunicacion

El adjudicatario debera proveer un sistema de comunicaciones con tecnologia4G.
En casode quenoexista buenacoberturacelulardeberasuministrarunaconexion
Internet.

De existir en la ubicacion, se admitira conexionado a la red de F.O

Cantidad de Modem por puesto 1 —uno -

Alimentacion Eléctrica

La empresa contratista debera arbitrar los medios para la alimentacion desde red
220 V proveyendo todo equipo necesario para garantizar el funcionamiento.

El mismo debera se Inistrado hacia el pie del portico.
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El contratista debera suministrar e instalar un portico tipo tubular o reticulado

aprobado (segun normativas de la DPV) para el montaje de las-camara

-
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Espiras Magnéticas

Debera ejecutarse una espira magnética por carril. Deberan proveerse todos 10s
materiales necesarios.

Cantidad de espiras magnéeticas a ejecutar por puesto: 2 - dos -

FUNCIONALIDAD E INFORMACION REQUERIDA AL SISTEMA
El sistema a instalar debe registrar y almacenarinformacién con fines Estadisticos
y de Ildentificacion, Preclasificacion de Pesaje Dindmico de todos los Vehiculos
pesados.
Debera pre clasificar los vehiculos de carga que circulen por ambos carriles en un
rango de velocidad de 60 a 150 km/h y fotografiarlos en el instante que se
encuentren sobre los sensores de pesaje correspondientes.
La foto de entorno tomada a color debera ser acompafiada de un reconocimiento
de matricula automatico LPR debera transmitirse en tiempo real al servidor y
dispositivo portatil (tablet) de personal asignado a los controles de cargas.
Cada vehiculo de carga que circule deberd ser pesado y clasificado,
determinando:

e Peso por eje
Peso por grupo de ejes
Peso total
Configuracién - Formacion
Velocidad
Fotografia
Matricula

CALIBRACION

Con el objetivo de mantener los maximos niveles de precision posibles en cada
equipo, el Contratista debera calibrar el sistema WIM.

El oferente debera presentar en su oferta la metodologia propuesta para este
proceso y la precision esperada.

En ningun caso el error podra ser mayor a 10% en PBT (Peso Bruto Total) ni 20%
en peso por gje.

En caso de requerirse camion patrdon para estas tareas, el mismo con su chofer
debera ser suministrado por el Contratista.

Debera brindarse el mantenimiento del Puesto WIM necesario, de manera de
garantizar el correcto funcionamiento, desde el momento de su instalacion y por
un lapso por 12 meses contados a partir de la certificacion y puesta en marcha del
item.

GARANTIA

El equipamiento provisto debera tener una garantia de 12 meses a partir de la
entrega para cubrir defectos de materiales y/o fabricacion.

Quedaran exentos defectos provocados por mal uso, vandalismo o

sobretensiones de origen e&g}ggg[m%am§ al producto.
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pAVIMENTO <_ S antaFo
En la zona de medicion de peso y sensores se debera contar con un pavimento

que 100m antes y 50m después de los sensores cwmw
técnicas que se detallan a continuacion: |
k/ . oy A nQr'r\'p | PERTICARA
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item

Valores requeridos

Valores correspondientes a una longitud de camino de al menos 65m antes y 35m después de la posicion
de los sensores

Pendiente Longitudinal < 1%
Pendiente Transversal <1%
Radio de curvatura del eje longitudinal >1700m

Routing Un disco de 150mm de diametro y 3 mm de espesor no pueda pasar debajo de una regla recta
de 6m de longitud

, <15
Pavimenlos sem figidos Deflexion media (10- 2mm) +3
: <20
Deflexion Estatica (Eje 131) |Bituminosos todos lza/der diferencia (10 - 2mm) + 4
<30
Pavimentos flexibles 57
3 <10
Eavimentos Sef figidos Deflexion media (10- 2mm) *2
' . <15
Deflexion Dinamica (Eje 51) |Bituminosos todos za/der diferencia (10 — 2mm) +3
<20
Pavimentos flexibles + 5

Rugosidad IRI £ 1,3 m/Km

Ahuellamiento maximo s 3mm

CAPACITACION

El contratista debera incluir en la provision del equipo un curso de entrenamiento
para personal de la DPV que cubra aspectos tedricos y practicos incluyendo
Calibracién y Bajada de Datos.

El contratista debera proporcionarlos manuales del sistema (en idioma espanol),
en los que se detallen todas las caracteristicas fisicas relevantes de la solucién,
configuraciones basicas, uso, administracion, asi como pasos a segquir para
descartar y solucionar fallas tipicas (troubleshooting).

ANTECEDENTES DE LOS EQUIPOS Y DE LAS EMPRESAS PROVEEDORAS

DEL SISTEMA WIM

» Los equipos a proveer no podran ser prototipos, sino originalesde unalinea
de produccién y con unaantigiiedad en el mercado nacional y/o internacional
de al menos 10 afios.

» El proveedor de los equipos debera tener una experiencia no inferiora 10
(diez) anos en el suministro, instalaciéon ymantenimientode equipos de pesaje
y conteo vehicular

» El proveedor debera demostrar fehacientemente que se encuentra operando
en la Republica Argentina no menos de 10 puestos de la misma marca en por
lo menos 5 organismos o concesionarios viales diferentes.

~ El proveedor debera poseer en el pais, personal técnico propio capacitado
para realizar las instalaciones de los dispositivos y accesorios, para poder dar
soporte técnico adecuado a las necesidades de la DPV incluyendo repuestos
para las eventuales fallas que pudieran presentarse y cubrir el servicio de

garantia y mantenimiento requeridos. i %
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» Antesde efectuarla provision e instalacion de los equipos, los mismos deberan
contar con la aprobacion la DPV (Seccion Control de Cargas de la Direccion
General de Conservacion).

- » Durante el proceso de evaluacion de ofertas la DPV podra solicitar unavisita

a un puesto de similar tecnologia y caracteristicas a las solicitadas en las

presentes Especificaciones Técnicas.
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GRAFICO ILUSTRATIVO PARA UN PUESTO DE PESAJE.
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